BAB IV

HASIL PENGUJIAN DAN PENGAMATAN

Pengujian sistem dilakukan mulai dari pengujian terhadap perangkat lunak
dan perangkat keras dari sistem secara keseluruhan yang telah selesai dibuat untuk
mengetahui komponen—komponen dari sistem tersebut apakah sistem berjalan

dengan baik. Perlengkapan yang digunakan dalam pengujian ini dapat dilihat

dalam gambar 4.1.

Gambar 4.1 Tampilan Perlatan Yang Digunakan Untuk Pengujian

4.1 Pengujian Raspberry Pi 2

Pengujian Raspberry Pi 2 dilakukan dengan menggunakan operating
system RASPBIAN yang berbasis Linux Debian. PROGAM Win32Diskimager
merupakan freeware yang digunaan untuk menginstall operating system

Raspberry Pi 2 pada kartu memori micro SD Raspberry Pi 2.
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4.1.1 Tujuan Pengujian Raspberry Pi 2

Pengujian ini dilakuakn untuk membuat Raspberry Pi 2 dapat digunakan
dan berfungsi dengan baik, serta dapat mengirimkan e-mail yang dituju
menggunakan software yang sudah tersedia dari operating system yang

digunakan.

4.1.2 Alat Yang Digunakan Pengujian Raspberry Pi 2
Untuk melakukan percobaan ini maka diperlukan beberapa alat sebagai
berikut.
a. Power Adapter
b. Micro SD 32Gb
c. Raspberry Pi 2
d. Komputer atau Laptop

e. Software Win32Disklmager

4.1.3 Prosedur Pengujian Raspberry Pi 2

Prosedur pengujian :

a. Download terlebih dahulu image operting system Raspberry Pi 2 di
https://www.raspberrypi.org/download/raspbian/

b. Lalu download WinDisklmager untuk memasukkan file image kedalam micro
SD. https://sourceforge.net/projects/win32diskimager/

c. Mengubungkan micro SD ke dalam komputer atau laptop yang sudah

terinstall win32diskimager dan image raspbian.


https://www.raspberrypi.org/download/raspbian/
https://sourceforge.net/projects/win32diskimager/
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d. Membuka software Win32Disklmager dan tekan icon folder dan pilih image
raspbian lalu tekan “Open” pada kotak dialog “select disk image”
e. Pada pilihan “Device”, pilih driver letter dan nama sesuai dengan micro SD,

lalu tekan “Write” untuk menulis data pada driver tersebut, lalu akan keluar

konfirmasi kotak dialog untuk memformat isi dari driver tersebut.

[ select a disk image (S5
@Q-l |« #2TUGAS AKHR » #Operating System RPiZ [ [[Search 205 ystemRPZ P |
Organize v Mew folder Al @
| ArtMoney Pro = Name Date modified Type
b By Pharma M 21/11/201521:36 Disc Image File ¥ Win32 Disk Imager =8 =
- Compi : Image Fie Device
: ;D”"EH'F" H (HIR/#Operating System RPi2/2015-11-21-rasphian-jessie.img
. Documents
i ”T“GASA'li‘ Copy | [ MDS Hash:
| ##IURNAL
| #5LAPORY TEeE
| #8Pengan .
I #2Pengan Version: 0.9.5 Read | wie | Eait |
 #%sAMPL
|\ #Laporan
|\ #0peratin
i erogem .
File name: 2015-11-21-raspbian-jessie.mg + [Diskimages (img*IMG) =
Gambar 4.2 Tampilan Software Win32Disklmager
%4 Win32 Disk Imager H=NUCE X

Image File

Copy | || MDS5 Hash:

Progress

Version: 0.9.5
221022MB/s

Cancel

Read

<HIR/#0perating System RPi2/2015-11-2 1-raspbian-jessie.img [H:Y] b

— EL

Device

Write Exit

Gambar 4.3 Tampilan Proses Write Software Win32Disklmager

4.1.4 Hasil Pengujian Raspberry Pi 2

Pada gambar 4.3 terdapat proses write hal ini menandakan bahawa

Win32Disklmager sedang melakukan penulisan data operating system kedalam
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micro SD. Dengan demikian maka Raspberry Pi 2 dapat digunakan dengan
menggunakan micro SD yng sudah terdapat data operatinv system raspbian pada

pengerjaan Tugas Akhir ini.

r B oadl
*. Win32 Disk .- r
Image File Device

<HIR /#Operating System RPi2/2015-11-21-raspbian-jessie.img
P
%% Complete @

Progress \" Write Successful.
Version: 0.9.5

Copy | [F] MD5 Hash:

Done.

Gambar 4.4 Win32Disklmager Selesai Menulis Pada Micro SD

4.2 Pengujian Sensor PIR Dengan Raspberry Pi 2
Pengujian sensor PIR dengan raspberry pi 2 dilakukan dengan cara
menghubungkan sensor PIR ke raspberry pi 2 dengan menggunakan kabel jumper

female to female.

4.2.1 Tujuan Pengujian Sensor PIR Dengan Raspberry Pi 2

Pengujian ini dilakukan untuk membuat sensor PIR dapat terhubung ke
Raspberry Pi 2 dengan baik, serta untuk menguji apakah Raspberry Pi 2 dapat
berfungsi dengan baik. Juga untuk mendetesi apakah sensor PIR bisa mendeteksi
gerakan dan juga untuk mengetahui apakah sensor PIR bisa terhubung dengan

baik ke Raspberry Pi 2.
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4.2.2 Alat Yang Digunakan Pengujian Sensor PIR Dengan Raspberry Pi 2
Alat yang digunakan antara lain :

a. Raspberry Pi 2

b. Sensor PIR

c. Kabel jumper female to female

4.2.3 Prosedur Pengujian Sensor PIR Dengan Raspberry Pi 2

a. Hubungkan Sensor PIR dengan kabel jumper.

b. Lalu hubungkan kabel jumper ke Raspberry Pi 2 sesuai dengan datasheetnya,
berarti VCC dari sensor PIR harus dengan VCC Rapsberry Pi 2 dan

seterusnya. Untuk tugas akhir ini data dari sensor PIR saya hubungkan dengan

port GPIO 4.
[a] =] =
7] 7] ° a r |
2 BRI g g g ﬂ P tﬁ-
3 oo |lloc ) ) I
> IR B AR e ms
5 Os||Bs 0] G] 3] WLl oa

00000 @®

20@@©® 96 0@

o)
o)

Gambar 4.5 Datasheet Rpi GP10 Header dan Pin Raspberry Pi 2

Revision 2.0

GPIO2
SDAl I2C
GPIO3
SCL1l I2C

Ground

c. Buka Progam Python di Raspberry Pi 2

d. Lalu buat progam sebagai berikut.


https://www.google.co.id/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&source=images&cd=&cad=rja&uact=8&ved=0ahUKEwiYzYuctfTNAhWBo48KHVpkBGsQjRwIBw&url=http://www.raspberrypi-spy.co.uk/2012/06/simple-guide-to-the-rpi-gpio-header-and-pins/&psig=AFQjCNFO58Ei87YQF-64C-3GNL4SBG3fNw&ust=1468635860199253

RPi.GPIC a= GPID:
tcime;

GPIO. setmode (GPIO.BCM) -
GPIC.setwarnings (False) ;
GPIC.secup (4, GPIO.IN) ;

previous = 0;
print ("PIR Sensor i=s working!!"™):
print ([("Ready to sense..");

while True:
1f GPIO.input (4)=1 and previous=—0:
print ("Ada Orang!!!1™});
previous=l1;

elif

2lif GPIC.input (4)=0 and previous==l:
print ("Ready"}) ;
previous=0;
time.sleep(5) !
except HevboardInterrupt:
print {("Quit™)
GPIO.cleanupr()

Gambar 4.6 Progam Untuk Mencoba Sensor PIR
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Gambar 4.7 Sensor PIR Dihubungkan Dengan Raspberry Pi 2

4.2.4 Hasil Pengujian Sensor PIR Dengan Raspberry Pi 2

Pada gambar 4.7 menunjukkan bahwa sensor PIR dihubungkan ke port

yang yang benar dan juga bekerja dengan sangat baik seperti yang ditunjukkan

pada tabel 4.1
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Progam diatas adalah progam untuk mencoba sensor PIR dimana untuk
mencoba progam kita memerlukan modul yaitu Rpi.GPIO yang digunakan agar
data dari sensor PIR dapat diterima oleh Raspberry Pi 2 dan time yang digunakan
untuk delay.

Penulis juga memberikan beberapa perintah progam yang terdengar awam
oleh orang awam, diantaranya. GP10.setmode digunakan untuk mensetting agar
Raspberry Pi 2 hanya membaca data dari pin Broadcom SOC Channel. Dimana di
datasheet yang ditunjukkan oleh gambar 4.5 memiliki warna hijau. Untuk
perintah GP10.setwarning digunakan agar bila pin yang dihubungkan dari sensor
PIR salah, maka progam akan membaca false. Untuk perintah GPIO.setup
digunakan untuk pin mana yang digunakan menerima data dari sensor PIR dan di
tugas akhir ini penulis menggunakan pin GPIO 4. Untuk perintah while True
digunakan agar progam melakukan pengulangan sebanyak-banyaknya atau
dengan kata lain melakukan pengulanagn tidak terhingga. Untuk menghentikan
progam cukup tekan Ctrl+C yang merupakan key dari perintah

KeybroadlInterrupt.

}", *Python 2.7.S Shell* [:l l:] |:]

Eile Edit Shell Debug Options Windows Help |

Python 2.7.9 (default, Mar 8 2015, 00:52:26) —
[GCC 4.9.2] on linux2

Type "copyright", "credits" or "license ()" for more information.
>>> RESTART

PIR Sensor is working!!
Ready to sense..

Ada Orang!!'!'!

Ready

Ada Orang!!'!'!

Gambar 4.8 Hasil Dari Progam
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Tabel 4.1 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 0 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 sm Ya
6 6m Tidak
7 m Tidak

Tabel 4.2 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 10 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 sm Ya
6 6m Tidak

7 m Tidak
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Tabel 4.3 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 20 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
3) om Ya
6 6m Tidak
7 m Tidak

Tabel 4.4 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 30 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 sm Ya
6 6m Tidak

7 m Tidak
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Tabel 4.5 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 40 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 5m Tidak
6 6m Tidak
7 m Tidak

Tabel 4.6 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 50 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Tidak
5 5m Tidak
6 6m Tidak

7 m Tidak
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Tabel 4.7 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 60 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan

1 Im Ya

2 2m Ya

3 3m Tidak
4 4m Tidak
5 5m Tidak
6 6m Tidak
7 m Tidak

Tabel 4.8 Hasil Dari Pengambilan Sampel Pada Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 70 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Tidak
3 3m Tidak
4 4m Tidak
5 5m Tidak
6 6m Tidak

7 m Tidak
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Tabel 4.9 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau Lampu
Mati Dengan Sudut Pengambilan 0 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 om Ya
6 6m Ya
7 m Tidak

Tabel 4.10 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau
Lampu Mati Dengan Sudut Pengambilan 10 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 om Ya
6 6m Ya

7 m Tidak



Tabel 4.11 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau
Lampu Mati Dengan Sudut Pengambilan 20 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 om Ya
6 6m Ya
7 m Tidak

Tabel 4.12 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau
Lampu Mati Dengan Sudut Pengambilan 30 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 om Ya
6 6m Ya

7 m Tidak



Tabel 4.13 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau
Lampu Mati Dengan Sudut Pengambilan 40 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Ya
5 om Ya
6 6m Tidak
7 m Tidak

Tabel 4.14 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau
Lampu Mati Dengan Sudut Pengambilan 50 Derajat

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Ya
3 3m Ya
4 4m Tidak
5 5m Tidak
6 6m Tidak

7 m Tidak



Tabel 4.15 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau
Lampu Mati Dengan Sudut Pengambilan 60 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan

1 Im Ya

2 2m Ya

3 3m Tidak
4 4dm Tidak
5 5m Tidak
6 6m Tidak
7 m Tidak

Tabel 4.16 Hasil Dari Progam Pengambilan Sampel Pada Malam Hari Atau
Lampu Mati Dengan Sudut Pengambilan 70 Derajat.

Pengujian Jarak Terdeteksi Gerakan
1 Im Ya
2 2m Tidak
3 3m Tidak
4 4m Tidak
5 5m Tidak
6 6m Tidak

7 m Tidak
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4.3 Pengujian Kamera Dengan Raspberry Pi 2
Pengujian kamera dengan Raspberry Pi 2 dilakukan dengan cara
menghubungkan kamera ke Raspberry Pi 2, dalam hal ini penulis menggunakan

Raspberry Cam.

4.3.1 Tujuan Pengujian Kamera Dengan Raspberry Pi 2
Pengujian ini dilakukan untuk membuat Raspberry Cam yang terhubung

ke Raspberry Pi 2 dapat mengambil gambar dengan baik.

4.3.2 Alat Yang Digunakan Pengujian Kamera Dengan Raspberry Pi 2
Alat yang digunakan antara lain :

a. Raspberry Pi 2

b. Raspberry Cam

c. Sensor PIR

d. Kabel Jumper female-female

4.3.3 Prosedur Pengujian

a. Hubungkan raspberry cam dengan raspberry pi 2 melalui port untuk kamera

+ LUE STRIP

Gambar 4.9 Pemasangan Raspberry Cam Dengan Raspberry Pi 2


https://www.google.co.id/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&source=images&cd=&cad=rja&uact=8&ved=0ahUKEwiSmeervfTNAhUMpI8KHTi8AigQjRwIBw&url=http://www.electroschematics.com/11140/arduino-raspberry-pi-camera-interface/&psig=AFQjCNHTER6zqYCt9DcR15quv7BFfOlyOA&ust=1468638073493582
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b. Setelah itu buka Raspberry Pi Configuration Tool dan pastikan interface

kamera sudah enable. Lalu reboot Raspberry Pi 2.

@ L * @ Raspherry Pi Configuration

<P i > P
<= rrogramming System ‘___I_r_l_tg[fa_;:_?_g___g‘ Performance | Localisation
¥ ofice > -
‘ Camera: (= Enabled U Disabled
@ Internet > . .
& . SSH: (» Enabled  © Disabled
sl Games >
RSP Accessories s SPI: O Enabled @ Disabled
o , 12C: © Enabled  © Disabled
&y MEp
Serial: @ Enabled O Disabled
%@ Add / Remove Software
Run {E Appearance Settings
@ Audio Device Settings
Shutdown... =
Main Menu Editor
. Cfﬁ Mouse and Keyboard Settings . T
' : : Cancel 0K
g Raspberry Pi Configuration

Gambar 4.10 Raspberry Pi Configuration Tool

c. Buka Progam Python di Raspberry Pi 2

d. Lalu buat progam sebagai berikut.
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f e *Untitled* —
File Edit Format FRun Options Window Help
REPi.GFIC GFIC:
time:
picamera PiCamera

GPIC.setmode (GPIC.BCM) -
GPIO.=setwarnings (False) ;
GPIO.setup (4, GPIO. IN) ;

previous = 0;
{"PIR Sens=sor i=z working!!™);
{("Ready to sense.."):
True:
GPID.input (4¢)==1 previous==0:
[("ARda Orang!!!!"):
FFfmyCamera = PiClamera (prop_set={'width': &40, '"height': 480}
fisframe = myCamera.getImage ()
frame = PiCameral)
frame.capture ('camera.jpg')

frame.close ()

LreviD:3=L;
time.s3leep (5) !

elif GPIO.input (4)==0 previous==1:

("Ready™) ;

previous=0;
time.=sleep (S) )

cime.slesep (5)

ept KevboardInterrupt:
praint ("Quit™):

GPIC.cleanun ()=

Gambar 4.11 Progam Kamera

4.3.4 Hasil Pengujian Kamera Dengan Raspberry Pi 2

Selanjutnya bila sudah dilakukan pengambilan foto oleh Raspberry Cam,
maka file foto akan berada di tempat yang sama dengan file progam dan itu berarti
Raspberry Cam bekerja dengan baik.

Di progam ini penulis menambah modul picamera. Modul ini digunakan
untuk agar Raspberry Pi 2 dapat memberikan perintah ke Raspberry Cam untuk
mengambil foto. Untuk perintah progam PiCamera() digunakan agar progam
memerintahkan Raspberry Cam agar aktif. Sementara untuk pengambilan gambar

menggunakan perintah .capture yang disimpan ke dalam file bernama camera.jpg.
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Setelah pengambilan foto penulis memasukkan perintah .close yang digunakan
untuk menghentikan pengoperasian kamera agar ketika melakukan pengulangan

tidak terjadi error, dimana kamera tidak ditemukan.

4.4 Pengujian Pengiriman E-Mail Dengan Raspberry Pi 2
Pengujian pengiriman e-mail dengan Raspberry Pi 2 dilakukan dengan cara

menghubungkan Raspberry Pi 2 ke internet bisa melalui LAN atau pun wi-fi.

4.4.1 Tujuan Pengujian Pengiriman E-Mail Dengan Raspberry Pi 2
Pengujian ini dilakukan  untuk membuat Raspberry Pi 2, dapat

mengirimkan e-mail dengan baik dan lancar.

4.4.2 Alat Yang Digunakan Pengujian Pengiriman E-Mail Dengan Raspberry
Pi 2

Alat yang digunakan antara lain :

a. Raspberry Pi 2

b. Raspberry Cam

c. Sensor PIR

d. Kabel jumper female-female

e. Kabel LAN atau bisa menggunakan wi-fi

4.4.3 Prosedur Pengujian Pengiriman E-Mail Dengan Raspberry Pi 2
a. Hubungkan Raspbberry Pi 2 ke internet, bisa menggunakan kabel LAN atau

wi-fi.
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b. Siapkan alamat e-mail yang dituju dan alamat e-mail yang mengirim. Dalam
laporan ini penulis menggunak GMAIL.
c. Buka alamat akun e-mail pengirim.

d. Buka setting e-mail.

Friomommmon o e o e = R 3 e Ol oS ¢
#ink

7 C 8 httpsi//mail google.com/mail /u/0/pl
i apps [ wanewebpromyt- . 3 g WatchDonlosd A & AaSubs ¢y Webmin 1.630an ny.. (& Downlosd &nime Su.. T sen-indofansubblo.. B Midewubs | Fansubl. () Any drivers you nee.

Google 3 v B OO E

13 convarsations have been maved 1o the Trash and will be parmanently deleted in 30 deys Leam more Undo

Gmail - - fe] More - 1-50 0150

- isplgh dans
B & Googen ' Comfortable
| Inbox (26) oty
B poinweh #r Instal aja dapet 17.000 poin go (M) - 52, " g i langsung dapet t¢
Started Compact
Important poin-web W 5,000 poin + GRATIS PULSA 60.000 uniuk 5 orang i - @ Daftar
Configure inbox
Sent Mail poin-weh © Yes! Menang 50.000 poin + hadiah lainnya di poinweb ya 7 cek disini | & - 1 nal
Drafts
Google AdWords Memulal Gaogle AdWards - Halo dari Google, Selsmatl Anda berhasil mendshar ke AdWords! Nor And -
* Circles TnemEs
h Hadirl - Hai Semuanyass... Kalisn suks bermain Point Blank?Ayadance?Clash of Gods7atau Ra
More = Wavepoint.co.id Wavepoint Telah Hadirl - i Blank iy tau F Sand feedbach
= Funt Japan Tentang Kampanye (Laporan Berita Funidapan Edisi 9) / Campaign notice (Funliapan Newsle... - (011 K Dec?
@ Putra S Aditys
. Al A Kam ndukan anda :( 1a facet . ra in Dec2
Riyan SR poin-weh © Yes! Menang 50.000 poin + hadiah lalnnya di poin.web ya ? cek disini | @ v - Mov 28
Funl Japan Banus point dari Fun! Japan - Jawab 10 surey dan dapatkan banus 3.000 paint Hai tama Nov 25
poin-web @ Yas! Menang 50.000 pain + hadish fainnya o poin-web ya ? cek disini | ® - Ha T " )7 Terin alu ber Nov 16
Academis.adu ‘Welcoma t Academia.sdul - Az3 . e Acade m d 5 the Acads Oct 31
- na reply TusFiles.net - Inactive Files Last News tome snged the inactive f 1 1 Oct10

Gambar 4.12 Menu GMAIL

e. Setelah masuk menu setting, maka pilihlah menu forwading and POP/IMAP.

Kemudian enable kan POP dan IMAP seperti pada gambar dibawah

¥ Eicrateaon

Y 2 e ol " oIl '
3 € [8 hepsim

Y Appr [ wawisnbpronyyt o (3 ) Watch Daemlaad A, © AsSub ) Wabmin 1L630anry.. &5 now

Google . wraeni

Click hors o enabls deskiop notifications for Gmail. Leam mare Hids

Gmail - Settings o
SR e b e st oo e oy st POPRE o i Gl Lo Ot o
B omarins P
e 3 e S e ST
p— POP Danland: 102 3 encbled o o s v i 121112
" Lo e e op e - ‘
Sent vt T e
e Dbt ot
* Cices 2 Wihen mesag s ar sccmmn wih POP s G gy 13
oo~

cliont fe 5. Oulook, Eusk

B =

© Pura S Aidtys
Khusriatian When | mark a messaga in IMAP as deloted:

& Aulo-Expungs on - knensdistaly updste the 48 (dstul)
AUIG-EXPUNGE Ol - WL Ko 1he Chent 16 OO 11 Bere,

Riyan Butiarto

is marked as deletod and expungad fram the last visible IBAP folder:
© ANt 1he MEsEage ([d8TaU)

Mows e ressage 10 the Trssh

Ity d8lsle the messags fonsver

Falder Size Limits
& Do 0L 162 Aumbes O MES85aE 0 40 IMAP (oider (defsul)
- Liit contain no ¥ ges| 1000~

Gambar 4.13 Menu Setting GMAIL


http://2.bp.blogspot.com/-JfIppYm0zOc/VIRK0-8rXXI/AAAAAAAABKs/eHr9AYW-xJw/s1600/1.png
http://4.bp.blogspot.com/-j5TGIDgHN5c/VIRMFrGI67I/AAAAAAAABK0/i-c91QpLJIM/s1600/2.png
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f. Save Setting
g. Buka progam Python di Raspberry Pi 2

h. Lalu buat progam sebagai berikut.

La Percobaan fix terbaru PIR.py - E:\Nlko'\Percobaan fix terbaru PIR.py (2.7.12)
File Edit Feormat Run Options Window Help
import RPi.GPIO as GPIO;

rom SimpleC
picamera
email.mime.text i
email.mime.image ir
email .MIMEMultipart

mport Camera

rt PiCamera

MIMEText

rt MIMEImage

t MIMEMultipart

sendemail (email pengirim, email penerima, subject, msg, login, password, smtpserver='smtp.gmail.com'):
###header = 'From: %3\n' % email pengirim

eader += 'To:
#%header += 'Subj
#4m=g = header + mag

pesan = MIMEMultipart ()
pesanf'Erom'] = email pengirim
pesan['To'] = email penerima
pesan ['Subject'] = subject
text = MIMEText (m=sg)
pesan.attach (text)

pesan.attach (MIMEImage (file('camsra.jpg') .xead()))

server = smtplib.SMTP (smtpserver,587)
server.starttls()
server.login(login,password)
problem = server.sendmail (email pengirim, email penerima, pesan.as_string(})
server.quit ()
ex amtplib.SMIPEXception:
-int ("Exrror! ™}

| GPIC.setmode (GFIC.ECH) ;
GPIO.setwarnings (False);
| GPIO.=etup (4, GPIO.IN)

try:

Semsgr is working!!"™);
sense..");

previous==0:

::IIJ;

FrsmyCamera = PiCamera(prop set={'width': &40, '"height': 480})
##fframe = myCamera.getImage ()

frame = PiCamera ()

frame.capture |'camera.jpg')
frame.close ()
gendemail ("maczmanl6é@gmail.com™, "bundoll
" Terdapat orang di ruangan. 5
"maczmanl&@gmail .com™, "propos
previous=1;
time.sleep(5):
GPIC.input (4)=0 and previous—1l:
print ("Ready™):
previous=0;
time.sleep(5):
time.sleep(5);
KevboardInterrupt:
t {"Quitc™);

GPIO.cleanup () :

1167@8gmail.com™, "Sensor Rumah",
egera periksa kondi=i rumah!"™,
'_rIJ

Gambar 4.14 Progam Pengiriman E-Mail
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4.4.4 Hasil Pengujian Pengiriman E-Mail Dengan Raspberry Pi 2

Dari Pengujian diatas penulis menambah beberapa modul yaitu
MIMEText, MIMEImage dan MIMEMultipart, modul ini digunakan untuk
menaruh file ke dalam server e-mail, seperti MIMEImage untuk file bentuk
gambar (.jpg). Sementara MIMEMultipart digunakan untuk menggabungkan
modul MIMEText dan MIMEImage agar file yang dikirimkan e-mail tujuan bisa
dilihat atau dibaca di e-mail tujuan’

Sementara Module stmplib digunakan agar software Python bisa secara
otomatis mengakses ke e-mail pengirim dan bisa mengirimkan pesan ke e-mail

tujuan.

Terdapat orang di ruangan. Segera periksa kondisi rumah!

— I 4

maczman16@gmail.com @ 14 Jul (1 hari yang lalu) -

Terdapat orang di ruangan. Segera periksa kondisi rumah!

Gambar 4.15 Bentuk Tampilan Dari E-Mail Penerima



Tabel 4.17 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 0 Derajat.

Terdeteksi Pengambilan Pengiriman
Pengujian Jarak

Gerakan Foto Email
1 Im Ya Ya Ya
2 2m Ya Ya Ya
3 3m Ya Ya Ya
4 4m Ya Ya Ya
5} sm Ya Ya Ya
6 6m Tidak Tidak Tidak
7 m Tidak Tidak Tidak

Tabel 4.18 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 10 Derajat.

Terdeteksi Pengambilan Pengiriman
Pengujian Jarak

Gerakan Foto Email
1 Im Ya Ya Ya
2 2m Ya Ya Ya
3 3m Ya Ya Ya
4 4m Ya Ya Ya
5 5m Ya Ya Ya
6 6m Tidak Tidak Tidak

7 m Tidak Tidak Tidak



Tabel 4.19 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 20 Derajat.

Terdeteksi Pengambilan Pengiriman
Pengujian Jarak

Gerakan Foto Email
1 Im Ya Ya Ya
2 2m Ya Ya Ya
3 3m Ya Ya Ya
4 4m Ya Ya Ya
5 sm Ya Ya Ya
6 6m Tidak Tidak Tidak
7 m Tidak Tidak Tidak

Tabel 4.20 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 30 Derajat.

Terdeteksi Pengambilan Pengiriman
Pengujian Jarak

Gerakan Foto Email
1 Im Ya Ya Ya
2 2m Ya Ya Ya
3 3m Ya Ya Ya
4 4m Ya Ya Ya
5 sm Ya Ya Ya
6 6m Tidak Tidak Tidak

7 m Tidak Tidak Tidak



Tabel 4.21 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 40 Derajat.

Terdeteksi Pengambilan Pengiriman
Pengujian Jarak

Gerakan Foto Email
1 Im Ya Ya Ya
2 2m Ya Ya Ya
3 3m Ya Ya Ya
4 4m Ya Ya Ya
5 5m Tidak Tidak Tidak
6 6m Tidak Tidak Tidak
7 m Tidak Tidak Tidak

Tabel 4.22 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 50 Derajat.

Terdeteksi Pengambilan Pengiriman
Pengujian Jarak

Gerakan Foto Email
1 Im Ya Ya Ya
2 2m Ya Ya Ya
3 3m Ya Ya Ya
4 4m Tidak Tidak Tidak
5 5m Tidak Tidak Tidak
6 6m Tidak Tidak Tidak

7 m Tidak Tidak Tidak



Tabel 4.23 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 60 Derajat.

Pengujian

Jarak

1m

2m

3m

4dm

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Pengambilan

Foto

Ya

Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

Tabel 4.24 Hasil Pengujian Siang Hari Atau Lampu Menyala
Dengan Sudut Pengambilan 70 Derajat.

Pengujian

Jarak

1m

2m

3m

4m

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Pengambilan
Foto
Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

75



Tabel 4.25 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 0 Derajat.

Pengujian

Jarak

Im

2m

3m

dm

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Tidak

Pengambilan
Foto
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

Tabel 4.26 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 10 Derajat.

Pengujian

Jarak

1m

2m

3m

4m

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Tidak

Pengambilan
Foto
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

76



Tabel 4.27 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 20 Derajat.

Pengujian

Jarak

Im

2m

3m

dm

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Tidak

Pengambilan
Foto
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

Tabel 4.28 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 30 Derajat.

Pengujian

Jarak

1m

2m

3m

4m

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Tidak

Pengambilan
Foto
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya

Tidak

77



Tabel 4.29 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 40 Derajat.

Pengujian

Jarak

Im

2m

3m

dm

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya

Tidak

Tidak

Pengambilan

Foto

Ya

Ya

Ya

Ya

Ya
Tidak

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Ya
Ya
Ya
Tidak

Tidak

Tabel 4.30 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 50 Derajat.

Pengujian

Jarak

1m

2m

3m

4m

5m

6m

m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Ya

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Pengambilan

Foto

Ya

Ya

Ya
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Ya
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

78
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Tabel 4.31 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 60 Derajat.

Pengujian Jarak
1 Im
2 2m
3 3m
4 dm
5 sm
6 6m
7 m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Ya

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Pengambilan

Foto

Ya

Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

Tabel 4.32 Hasil Pengujian Pada Malam Hari Atau Lampu Mati
Dengan Sudut Pengambilan 70 Derajat.

Pengujian Jarak
1 Im
2 2m
3 3m
4 4m
5 sm
6 6m

Terdeteksi

Gerakan

Ya

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Tidak

Pengambilan
Foto
Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak

Pengiriman
Email
Ya
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak
Tidak

Tidak
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4.5 Hasil Analisis Keseluruhan Sistem

Setelah melakukan percobaan dengan beberapa variasi kondisi dari
penelitian ini maka dapat disimpulkan bila sensor PIR mendeteksi pergerakan di
sudut 0 — 30 derajat maka sensor PIR bisa mendeteksi pergerakan manusia sampai
jarak 5 meter untuk siang hari dan 6 meter untuk malam hari dari sensor PIR. Bila
sudut pendeteksian dari sensor PIR lebih dari 30 derajat maka jarak sensitivitas
dari sensor PIR semakin menurun seiring dengan  semakin besar sudut
pendeteksian sensor PIR dari pergerakan yang terdeteksi.

Sementara untuk pengambilan foto oleh Raspberry Cam bila sensor PIR
mendeteksi pergerakan memiliki presentase keberhasilan sebesar 100%. Untuk
keberhasilan pengiriman e-mail memiliki presentase sebesar 100%, tetapi waktu
pengiriman email tidak bisa dihitung dikarenakan kecepatan pengiriman e-mail
tergantung dari kecepatan internet di lokasi alat digunakan.

Dari analisi di atas dapat disimpulkan bahawa untuk mencari presentase

keberhasilan alat dapat dibuat dalam bentuk persamaan:

‘Tanvarnva percoraan X 100%
Contoh :
Jika  :Jumlah e-mail terkirim =15
Banyaknya percobaan =21

Maka : = %)(100% = 71.43%



Tabel 4.33 Presentasi Keberhasilan Sistem Keamanan

Situasi

Pengujian ketika
siang atau lampu
menyala dengan
sudut 0 — 30 derajat
Pengujian ketika
siang atau lampu
menyala dengan
sudut di atas 30
derajat
Pengujian ketika
malam atau lampu
padam dengan
sudut 0 — 30 derajat
Pengujian ketika
malam atau lampu
padam dengan
sudut lebih dari 30

derajat

Jumlah

Percobaan

21

28

21

28

Banyaknya  Banyaknya email

email terkirim tidak terkirim

15 0
10 0
18 0
11 0
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Presentase

71.43%

35.71%

85.71%

39.29%



