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DAFTAR ISTILAH DAN SINGKATAN

LCD : Liquid Crystal Display

PWM : Pulse Width Modulation
Timer/Counter . Pencacah/pewaktu

Delay :  Penundaan waktu.

Download . Mengeksekusi program ke Microcontroller
Continue . Berlanjut

Banner : Media iklan atau informasi
Roll . Berguling, atau bergulir
GND : Ground.

Hardware :  Perangkat Keras.

Keypad : Tombol

Driver : Kemudi.

Interface . Antar muka.

1/0 : Input/Output.

Input :  Masukan.

Level . Tingkat.

Output : Keluaran.

PA . Port A pada microcontroller.
PB . Port B pada microcontroller.
PC . Port C pada microcontroller.
PD . Port D pada microcontroller.
Software . Perangkat Lunak.
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Supply . Catu daya.
M1lout . Tegangan keluaran motor 1
M2out . Tegangan keluaran motor 2

VCC . Power Supply atau Catu Daya.



